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	图像驱动的高速公路自动驾驶划线机械研究
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	37 
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	38 
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	成果公报内容

	道路标线施工是路面施工的最后一步，也是影响道路通车期限的重要因素。目前的道路标线施划方式，普遍存在效率低、占用技工数量多、人工成本高等问题。针对此，项目组采用国内外调研、理论分析、样机试制、现场测试等手段，对图像驱动的高速公路自动驾驶划线机械开展了系统研究，研发了国内首套带自动遮覆系统的双喷枪对射低压喷涂设备，提出了基于机器视觉技术的水线精确定位与导航技术，实现了道路标线自动、高质量施划；提出了基于视觉+北斗多传感器信息融合的改进深度学习算法，实现了粗糙沥青路面非连续、模糊水线精准识别；基于运动轨迹跟踪和勒让德曲线拟合算法，提出了弯道虚实线起止点对齐算法，实现了道路标线施工的自动化和信息化。划线车设备在明村至董家口高速公路等工程中成功应用，经济、环保和社会效益显著，推广应用前景广阔。专家一致认为，项目成果总体达到国际先进水平，研究成果为缩短高速公路建设周期，降低施工成本，实现工程建设自动化少人化，提升标线施划领域设备国产化水平提供了技术支撑。
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	研究员
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	验收意见

	2023年12月27日，山东省交通运输厅在济南组织了“图像驱动的高速公路自动驾驶划线机械研究”项目验收工作。验收专家组(名单附后)听取了项目组的汇报，审阅了相关技术文件和财务报告，经质询和讨论，形成验收意见如下:
一、项目组提交的资料齐全，内容完整，符合验收要求。
二、项目采用国内外调研、理论分析、样机试制、现场测试等手段，对图像驱动的高速公路自动驾驶划线机械开展了系统研究，取得了如下创新成果:
1.研发了国内首套带自动遮覆系统的双喷枪对射低压喷涂设备,提出了基于机器视觉技术的水线精确定位与导航技术，实现了道路标线自动、高质量施划。
2.提出了基于视觉+北斗多传感器信息融合的改进深度学习算法，实现了粗糙沥青路面非连续、模糊水线精准识别。
3.基于运动轨迹跟踪和勒让德曲线拟合算法,提出了弯道虚实线起止点对齐算法，实现了道路标线施工的自动化和信息化。
三、项目申请发明专利3项(授权2项)，发表SCI论文2篇，取得软件著作权2项，立项中国公路建设行业协会团体标准1部。成果在明村至董家口高速公路等工程中成功应用，经济、环保和社会效益显著，推广应用前景广阔。
四、根据项目财务报告列示情况，该项目经费管理较规范、使用合理。验收专家组一致同意该项目通过技术验收和财务验收。


	评价意见

	2023年12月27日，山东公路学会在济南组织了“图像驱动的高速公路自动驾驶划线机械研究”成果评价工作。评价委员会(名单附后)听取了项目组的汇报，审阅了相关技术文件，经质询和讨论，形成评价意见如下:
一、项目组提交的技术文件齐全，内容完整，符合评价要求。
二、项目采用国内外调研、理论分析、样机试制、现场测试等手段，对图像驱动的高速公路自动驾驶划线机械开展了系统研究，取得了如下创新成果:
1.研发了国内首套带自动遮覆系统的双喷枪对射低压喷涂设备，提出了基于机器视觉技术的水线精确定位与导航技术，实现了道路标线自动、高质量施划。
2.提出了基于视觉+北斗多传感器信息融合的改进深度学习算法，实现了粗糙沥青路面非连续、模糊水线精准识别。
3.基于运动轨迹跟踪和勒让德曲线拟合算法，提出了弯道虚实线起止点对齐算法，实现了道路标线施工的自动化和信息化。
三、项目成果在明村至董家口高速公路等工程中成功应用，经济、环保和社会效益显著，推广应用前景广阔。
综上所述，项目成果总体达到国际先进水平。




